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TRAYECTORIA / INTEGRANTES

Investigador

Cesar Hernando Valencia Nifio

Formacion

Ph.D. Ingenieria Eléctrica

Linea de investigacion

Diseno Mecatrénico

Emerson Jassan Olaya Benitez

M.Sc. Robética y Manufactura

Disefio Mecatrénico

Deisy Carolina Paez Casas

M.Sc. Ing. Electrénica (F)

Automatizacién y Control

John Leonardo Quiroga Pineda

M.Sc. Ing. Electrénica

Automatizacién y Control

José Leonardo Monroy

M.Sc. Ing. Materiales

Automatizacién y Control

Pedro Pablo Diaz Jaimes

M.Sc. Gestidén de Proyectos (F)

Disefio Mecatrénico

Luis Fernando Perico Remolina

M.Sc. Controles Industriales

Automatizacién y Control

William Razvan Castro Jaluba

Esp. Automatizacion

Automatizaciéon y Control
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Investigador

Diego Ricardo Pdez Ardila

94%

Docentes en

actividades de

investigacion

Formacion

M.Sc. Ing. Biomedica

Linea de investigacion

Disefio Mecatrdénico

José Jorge Carrefio

Ph.D. Ingenieria Electrénica

Automatizacién y Control

David Eugenio Forero

M.Sc. Ing. Electrénica

Disefio Mecatrdnico

Félix Antonio Pérez

M.Sc. Controles Industriales

Disefio Mecatrénico

Diana Carolina Martinez Reyes

M.Sc. Ing. Bioingenieria

Disefio Mecatrdnico

Herndn Herndndez

M.Sc. Gestidn de Proyectos (F)

Automatizacién y Control

Luis Mancilla

Esp. Automatizacién

Disefio Mecatrdénico
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DISENO E IMPLEMENTACION DE UN SISTEMA DE
CONTROL PARA UNA PROTESIS DE MIEMBRO INFERIOR

APOYADA EN UN AMORTIGUADOR MAGNETO-REOLOGICO Modeling of a Leg and Knee System for
the Analysis of Human Gait by Means of

State Feedback Control

1 Prototipo de Desarrollo Tecnologico

1 Articulo de caracterizacion de AMR

1 Articulo de andlisis de esfuerzos y deformaciones.

C




PROYECTOS DE INVESTIGACION

DISENO Y CONTRUCCION DE UNA MAQUINA DE PRUEBAS
PARA PROTESIS DENTALES

Productos:

1 Prototipo de Desarrollo Tecnologico.

“Evaluacién de la resistencia compresiva de la ceradmica
hibrida cementada adhesiva mente sobre dientes
deciduos. Prueba invitro”

“Resistencia compresiva de carillas oclusores en di-silicato
de litio reforzado con Zirconia, cementado sobre esmalte
y esmalte-dentina”

“Resistencia a la fractura ante cargas compresivas en
restauraciones endocrown de disilicato de litio con dos

disefos de preparacién”
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DISENO Y DESARROLLO DE UN DISPOSITIVO PORTABLE

) Productos:
PARA REGISTRO Y PROCESAMIENTO DE BIOSENALES

1 Prototipo de Desarrollo Tecnologico.
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PRINCIPALES RESULTADOS

* 106 articulos publicados.

Total Desde 2016
* 20 prototipos de Desarrollo Tecnologico.
. .. Citas 436 248
8 registros de Innovacioén. indice h 1 8
3 Software registrados. Indice 10 12 6
* 11 Jovenes Investigadores. 20
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